ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERT ALAN] -
ATOLYEY DERSI2. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO |

gizer.

Ogrenme s Soru
Birimi Aramm Savisi
L. Elektronik ¢izim programinda dosyalama islemi yapar. .
ELEKTRIK -
ELI:*.KTRONI'K
Igll{ggRAMI 2. Elektronik ¢izim programi ile cicktrik clektronik devre semalan 5

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
ATOLYE9 DERSI2. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

glzer.

SENARYOQ 2
Ogrenme ] Soru
Birimi Razanim Sayisi
1. Elcktronik ¢izim progranunda dosyalama islemi vapar. q
ELEKTRIK
ELEKTRONIK
Cizim tromik cizim oroeram ile elektrik elekironik devre el
PROGRAMI 2. Elektronik ¢1zim programi ile clektrik clektronik devre semalart 4

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

SENARYO 3

ATOLYEY DERSI2. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

¢izer.

Ogrenme Soru
iy Kazamm
Birimi Sayisi
1. Elektronik ¢izim programimda dosyalama iglemi yapar. .
ELEKTRIK
ELEKTRONIK
Clzim 2, Elektronik ¢izim programi ile ¢lektrik elektronik devre semalar 3
PROGRAMI = :

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

SENARYO |

ATOLYE9 DERSI2. DONEM 2. ORTAK YAZILIKONU SORU DAGILIM TABLOSU

Og.“'.“"."’ Kazanim S”n_l
Birimi Sayis)
1. Elektronik ¢izim programinda ¢izilmis devre iizerinde elektriksel
. bityiikliiklen dlger. I
ELEKTRIK ) 2. Elektrik-clektronik devrelerde $lgme islemlerini yapar.
ELEKTRONIK 4
OLCME
3. Yartiletken devre elemanlarmin saglamlik kontrollerini yapar. 3




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALAN] -

ATOLYE9 DERSI2. DONEM 2. ORTAK YAZILIKONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 2
0g S
”f'c."".‘e Kazamm ‘Snru.
Birimi Says
l. Elektronik ¢izim progranunda ¢izilmis devre lizerinde clcktrikscl
‘ biiytikliklen éleer. 1
FLEKTRIK . |2 Elcktrik-clcktronik devrelerde 6lgme iglemlerin yapar.
ELEKTRONIK 3
OLCME
3. Yarniletken devre elemanlarimim saglamlik kontrollerini yapar. 4

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILER| ALANI -

ATOLYE9 DERSI2. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 3
Ogrenme Soru
I{;irimi boazanin Sayisi
1. Elcktronik ¢izim programinda ¢izilmis devre tizerinde elektriksel
. biyliklikler: olger, 2
ELEKTRIK . |2 Elektrik-clektronik devrelerde lgme islemlerini yapar.
ELEKTRONIK 3
OLCME
3. Yart ilctken devre elemanlarmm saglamhk kontrollerini yapar. 3

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

SENARYO 1

ELEKTROTEKNIK DERSI2. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

Oprenme Soru
CL Kazamm .
Birimi Sayisi
Bobinler Ve
Kondansatérler| 1.Bobinin ve kondansatériin yapisin agiklar. E
Altcrnatil I Alternatif akimda faz farkim, aktif, reaktif ve goriiniir gii¢leri agrklar. 3
Akim
1.Dtyodun, rélenin ve transistérim dzelbiklerini, var iletken devre elemanlan ile 4

I<lemanlar

Yart {letken [ réleyi kontrok etme islemlerini agiklar,




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI AL AN] -

ELEKTROTEKNIK DERSI2. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 2
(")g';renme Soru
o Kazanim .
Birimi Saysi
Bobinler Ve
Kondansatdrler | 1. Bobinin ve kondansatoriin yapisim agiklar, 4
Alternatif I Altemmatif akimda faz farkini. aktif, reaktif ve goriiniir giicleri agiklar. 3
Akim g
1.Dayodun, rolenin ve transistériin dzelliklerini, yari iletken devre elemanlan ile .
3

Yart lletken
Elcmanlar

roleyi kontrol etme islemlerini agiklar.

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

ELEKTROTEKNIK DERSI2. DONEM 1. ORTAK YAZILIKONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 3
Ogrenme Soru
L’. - Kazamm i
Birimi Sayvisi
Bobinler Ve
Kondansatérler| 1.Bobinin ve kondansatoriin yapisini agiklar. 3
Alternatif t. Alternatit akimda faz farkim, aktill reaktif ve goriinir giicleri agiklar. 4
Akim
1.Diyodun, rélenin ve transistdriin $zcliklerini, yart iletken devre clemanlan ile 3

Yart iletken
Etemanlar

réleyi kontrol ¢tme istemlerini agiklar.




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

ELEKTROTEKNIK DERSI2. DONEM 2. ORTAK YAZILIKONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 1

Ogrenme Soru
A Kazamm .
Birimi Sayisi

Ldr, 1.Foto diyodun ve foto transistérin yapisini, LDR nin ve optokuplériin ¢alismasin
Optokuplér,  |agiklar, L
Foto Diyot Ve
Fototransistor
Termistor ve |1 Termistériin dzelliklering, ¢aligma yoéntemlerini ve mostetin 3
Mosfet dzclliklerini agiklar, -

Tristir, 1. Tristoriin, triyakin ve diyvakim ozellikberini aciklar. 74 )

Trivak Ve

Divak

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANT -

ELEKTROTEKNIK DERSI2. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 2
Ogrenme Soru
g_ o Kazamm .
Birimi Sayisi
I.dr, 1.Foto diyodun ve foto transistérin yapising, LDR "nin ve optokuplériin ¢alismasim
Optokupldr,  Jagiklar, 3
Foto Diyot Ve
Fototransistdr
Termistor ve |1 Termistoriin dzelliklering, calisma yéntemlerini ve mosfetin 4
Mosfet dzelliklerini agiklar,
Tristir, 1. Tristérin, trivakm ve divakin 8zelliklerini agiklar, .
; .
Triyak Ve

Diyak




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALAN] -

SENARYO 3

ELEKTROTEKNIK DIERSI2. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

Ogrenme Soru
N Kazanim -
Birimi Sayisi
Ldr. I.Foto diyodun ve foto transistorin yapisu, LDR "nin ve optokuplériin galismasin
Optokuplér,  fagiklar. 4
Foto Diyot Ve
Fototransistor
Termistér ve (1. Termistérin zelliklering, ¢alisma yonteralerini ve mosfetin 3
Moslet Ozelliklerini aciklar,
Tristor, t. Tristériin, triyakm ve diyakin dzelliklerini agiklar. -
s 3
I'riyak Ve
Diyak

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERT ALANI -

MESLEKEGELISIM ATOLYEST DERSI 2. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM

TABLOSU
SENARYO |
Ofrenme :
gf‘L-n n_l ¢ Kazamm S oru
Birimi Savis
1. Ginsimerhik ile ilgili temel kavramlan agiklar.
GIRISIMCI 4
FIKIRLER. IS (2. Giinliik hayatta karsilasilan basarili is fikirlerini aciklar. 3
KURMA VE s . — -
YORUTME P Basanluis fikrinin olugmasi siirecinde etkili olan unsurlari agiklar. 3

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

MESLEKI GELISIM ATOLYESI DERSI 2, DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERT ALANI -

MESLEKIGELISIM ATOLYESI DERSI 2. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM

TABLOSU
SENARYO 2
ng‘elnn.w Kazamm :Sm_‘u
Birimi Savisi
{. Ginsimeilik ile 1lgili temel kavramlan agiklar. .,
GIRISIMCT S
FIKIRLER, IS |2, Giintiik hayatta karsilagilan baganli is fikirlerini aciklar. 3
KURMA VE -
YURUTME 3. Baganli s fikrinin olusmas siirecinde ctkili olan unsurlan aciklar. 4

YURUTME

TABLOSLJ
SENARYO 3
gf“."".“ Kazanim ‘Snru
Birimi Sayms
L Gingimeilik ile ilgili teme) kavramlar agiklar.
GIRISIMCI 3
FIKIRLER. IS |2, Giintiik hayatta karsitastlan basanils is fikirlerini agiklar. 4
KURMA VE e . —
3. Basanh is fikrinin olusmas stireeinde ctkili olan unsurlari aciklar,

s




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERT ALANI -
MESLEKI GELISIM ATOLYEST DERSI 2. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM
TABLOSU
SENARYO |
Ogrenme So
e Kazamm Sort
Birimi Sayisi
1. Fikri hak, sinai hak, telil hakk: ve fikir Urtinleri kavramlarn 2
o 12, Fikirlerin tirine doniiyme siiregleri ve haklar gergevesindeki yeri .
JIKRIVE SINAL &
CLKIVET - - e
}N]“\I]\FI\‘};] 3. Fikri ve smai miilkiyet haklare ile ilgili bireysel tartismalarn vapilmas |
4. Fikri ve sinai miilkiyet haklar ile igili verilen problemin zaman ve malzemelerin o
ctkil: kullan:tlarak ¢oziilmesi -
5. Fikri ve sinai miilkiyet haklarn ile ilgili kaveamlart ilgili kelimelerin kullanilarak |
uygun kaynaklar i¢eresinde arastiriimasi

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERT AILANI -
MESLEKI GELISIM ATOLYESI DERSI 2. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM

TABLOSU
SENARYO 2
Ogre S
gf“."".’c Kazanim ort
Birimi Savisi
1. Fikr hak, smai hak, telif hakki ve fikir tirinleri kavramlar 2

2. Fikirlerin tirtine déniisme siiregleri ve haklar ¢ergevesindcki yeri

FIKRI VE SINAT 1

MULKIYET — — T T

(AKLARI 3. Fikri ve smai milkiyet haklar ile ilgili bireysel tartismalarin yapilmas "
4. Fikri ve siai millkiyet haklar ile ilgili verilen problemin zaman ve malzemelerin y
ctkill kullamlarak ¢ozillmesi -
5. Fikri ve smai miilkiyet haklarn ile ilgili kavramlan ilgili kelimelerin kullamlarak l

uygun kaynaklar igeresinde arastirlmas

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJLERI ALANI -
MESLEKI GELISIM ATOLYEST DERSI2. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM

TABLOSU
SENARYO 3
Ogrenme Soru
{’. . Kazanim .
Birimi Savisi
L Fikri hak, smai hak, telif hakk: ve Okir iriinleri kavramlart 2
o 2. Fikirlerin iiriine doniigme stiregleri ve haklar gergevesindeki yerd "
JFIKRIVE SINAI =
MULKIYET " e T
HAKLARI 3. FikeT ve siai miilkiyet haklar ile ilgili bireysc] tartigmalarn yapilmasi |
4. Fikri ve siai milkiyet haklan ilc ilgili verilen problemin zaman ve malzemelerin |
ctkili kullamlarak ¢oziilmesi
5. Fikri ve smai milkiyet haklarn ile ilgili kavramlari ilgili kelimelerin kuliamlarak s

uygun kaynaklar igeresinde arastirilmas,




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERT ALANI -
ATOLYL10 DERSI 2. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO |
Ogrenme S
g. o Kazanim . S
Birimi Sawisi
{. Elcktropnématik clemanlarin dzellikleri ve gesitlerini agiklar,
ELEKTROPNOMATIK 2
UYGULAMALARI 2. Elcktropnomatik sistem devre tasarumim meslek resim kurallarma uygun sekilde 2
¢izerck similasyon programinda devre tasarim vapar.
3. Elektropnématik sistem devrelerini kurar ve ¢ahstinir. 2
1. Say1 sistemlerinin §zelliklerini agiklayarak birbirine doniistiirme 4
SAYISAL ISLEMLER [islemicrini yapar. &
2. Temet lojik kapilarm devre ¢izimlerini vapar. 5

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLQ)ILERI ALANI -
ATOLYE10 DERSI2. DONEM 1. ORTAK YAZILIKONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYQ 2

Ogrenme Soru
R Kazanim
Birimi Sayis
1. Elcktropndmatik clemanlarin 6zcilikleri ve gesitlering agiklar. ,
ELEKTROPNOMATIK 2
UYGULAMALARI 2. Elckiropnématik sistem devre tasariminn meslek resim kurallanna uygun sekilde 3
gizerek simiilasyon programinda devre 1asarim yapar.
3. Elcktropndmatik sistem devrelerind kurar ve gahstinr, 1
1. Sayi sistemlerinmin 6zclliklering agiklayarak birbirine doniistinme |
SAYISAL ISLEMLER {islemlerini yapar.
2. Temel lojik kapilarm devre ¢izimlerini yapar. "

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOHLERI ALANI -
ATOLYL10 DERSI2. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYOQ 3
Odrenme Soru
g,_ . Kazamim .
Birimi Saysi
1. Elcktropnématik clemanlarin ézetlikleri ve ¢esitlering agiklar. ,)
ELEKTROPNOMATIK <
UYGULAMALARI 2. Elcktropndimatik sistem devre tasaromm meslek resim kuralarma uygun sekilde 3
¢izerck simittasyon programinda devee tasanmi yapar,
3. Elcktropndmatik sistem devrelerini kurar ve ¢alistinr. 1
1. Say1 sistemlerinin dzelbiklerini agiklavarak birbirine donistiirme N
SAYISAL ISLEMLER [islemlerini yapar. -

2.Temel] lojik kapilann devre ¢izimlerini yapar.

28]




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILER] ALANI -
ATOLYE10DERSI 2. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU
SENARYO 1

Ogrenme Soru
I Kazanim .
Birimi Savisi
1. Mikrodenetlevicilerin: 6zelliklerini,
cesitlerini, yapitanin, segme islemlerini ve programlama yazilimlarin l
aciklar.
2. Mikrodenctleyicilerde; seri haberlesme, digital giris ve dijital ¢ikis 3
MIKRODENETLEYjCT | e yapar
UYGULAMALARI
3
3. Mikredenetleyiciler ile motor kontrol uygulamalarint yapar.
4. Mikrodentleyiciler ile fizitksel nicelikleri (151, 151k, sicaklik, basing, 3
ncm, kuvvet, agirlik vb) dlgme uygulamalan yapar.
ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALAN] -
ATOLYE10 DERSI2. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU
SENARYO 2
O Sor
g_re_nnjle Kazanm . oru
Birimi Sayisi
1. Mikrodenctleyicilerin; dzelliklerini,
cegitlenini, yapilaring, segme igtemlerini ve programlama yazihmlarim 2
agiklar.
2
2. Mikrodenctleyicilerde; seri haberlesme, digital giris ve dijital ¢ikis -
: ..+ [1slemlerini yapar,
MIKRODENETLEYiCi |7 Yap
UYGULAMALARI
3
3. Mikrodenetleyiciler tle motor kontrol uygulamalarini yvapar.
4. Mikrodentleyiciler ile fiziksel nicelikleri (1s1, 151k, sicaklik, basing, 3
nem, kuvvet, agirhk vb) élgme uygulamalari yapar,




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERT ALANI -
ATOLYE10DERSI 2. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 3
Oprenme Soru
g- . Kazanim 5
Birimi Savisi
I. Mikrodenetleyicilerin; 6zelliklerini, 5
¢esitlering, yaptlariny, segme 1slemlerni ve programlama vaziiimlanmn -
aciklar.
2. Mikrodenetleyicilerde; seri haberlesme, digital girig ve dijital ¢ikis ?
. e iy | 15lemlering yapar.
MIKRODENETLEYICI -
UYGULAMALARI
2
3. Mikrodenctleyiciler ile motor kontrol uygulamalarini yapar,
4. Mikrodentleyiciler ile fiziksel nicelikleri (151, 151k, sicakhk, basing, 3
nem, kuvvet, agirhk vb) dleme uygulamalar yapar,

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
SENSORLER DERSI2. DONEM 1. ORTAK YAZILIKONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 1
O

g.re.nn.le Kazamm ‘SOH_J

Birimi Savisi
Meckantk,termal, 1. Mckanik termal, elektriksel sensérlerin ve transdiiserlerin ézelliklering ve 4
clekiriksel sensorler kullamim alantarini agiklar.
MANYETIK ISIMA | 2. Manyetik, Isima ve Kimyasal sensérlerin ézelliklerii ve kultamm 4
VE KIMYASAL alanlarim agiklar.
SENSORLER

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
SENSORLER DERSI2. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 2
()g.re.nn.)e Kazamm gsoru
Birimi Savis
Meckanik.termal, 1. Mckanik,termal, clektriksel sensorlerin ve transdiiserlerin dzelliklerini ve 3
elektrniksel sensérler | kullanim alanlarim agiklar. _ )
MANIYETiK ISIMA | 2. Manyetik, Isima ve Kimyasal sensérlerin ézelliklerini ve kullanim .
VE KIMYASAL alanfari ac¢iklar. -
SENSORLER

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
SENSORLER DERSI 2. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYOQO 3
()gf'e_nn-)e Kazanim :Soru
Birimi Sayisy

Mckanik termatl, 1. Mckanik,termal, ¢lekiriksel sensorlerin ve transdiiserlerin dzelliklerini ve 5
clekiniksel sensérler | kullanim alanlarini agiklar. i
MAN_YIET]K ISIMA | 2. Manyctik, Isima ve Kimyasal sensorlerin dzelliklerini ve kullanim 3
VE KIMYASAL alanlarum agiklar,
SENSORLER




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERT ALAN] -
SENSORLER DERSI2. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO |
Ogrenme Soru
g. i Kazamm .
Birimi Sayisi
1. Manyctik, Istma ve Kimyasal sensérlerin ézelliklerini ve kullanim 2
alanlarin ac¢iklar,
Kiztlitesi (IR) R
Yakmhk (Mesafe 2.Sensorlerin algilamasi sonucu ¢1kis sinyallerinin olusumunu kavrar. <
Olglim) Sensorii
Atcs Algilayicr Sensor | 1. Ates Alailayier Sensor ve 6zetliklerini agiklar. -
LDR Secnsdr 1. LDR sensorini ve dzelliklering agiklar. "
__Dijilal Hava Basimci 1. Dijital Hava Basmer Sensériinii ve ézelliklerin aciklar 5

Sensori

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

SENSORLER DERSi 2. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 2
Ogrenme Soru
g,‘ . Kazanun
Birimi Sayisi
1. Manyetik, Isima ve Kimyasal sensorlerin 6zelliklerini ve kullanim 1
alanlanm agiklar.

Kizilétest (IR) 5
Yakilhik (Mcsafe 2.Sensdrlerin algtlamas sonueu ¢ikis sinyallerinin olusumunu kavrar, -
Olgiim) Sensérii

Atey Algilayicr Sensor | 1. Ates Algilayies Sensér ve dzelliklerini aciklar. -
LDR Scnsor t. LDR sensoriinit ve zelliklerini agiklar. 5
] Dijital Hava Basinct 1. Dijital Hava Basme: Sensériinii ve dzelliklerini agiklar 3

Sensori

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
SENSORLER DERSI2. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

Sensdril

SENARYO 3
Ogrenme Soru
g,. s Kazanim .
Birimi Sayist
L. Manyctik, Isima ve Kimyasal sensérlerin 6zelliklering ve kullanm ]
alanlarii agiklar.
Kizildtest (IR) 5
Yakinhk (Mesafc 2.Sensorlerin algilamasi sonucu ¢ikis sinyallerinin olusumunu kavrar. -
Olgtim) Sensori
Ates Algilayicr Sensor | 1. Ates Algilayier Sensdr ve dzelliklerini agiklar. 3
LIDR Sensdr 1. LDR scnsériint ve dzelliklerini agiklar. o
B Dijital Hava Basines L. Dijital Hava Basiner Sensdriinii ve dzelliklerini agiklar »




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI MODELLIEME VE MONTAJ DERS]
2. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYOQO |
Ogrenme S
g. P Kazanim Soru
Birimi Savisi
. 1.U¢ boyutlu modelleme uygulamalari yapar., 2
MAKINA
PARCALARININ 5 Makine parcalarinm vapim resimlerini olusturur, 3
YAPIM
RESIMLERINI 3. Kat: modellemesi yapilan clemanlarm montajin yaparak ¢esitli 3
OLUSTURMA  imckanizlamalar olusturur.

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERT ALANI MODELLEME VIE MONTAJ DERSI
2. DONEM 1. ORTAK YAZILIKONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 2
Ogrenme Soru
g- . n.u Kazanim .
Birimi Sayisi
' 1.Ug boyutlu modelleme uygulamalar yapar. 3
MAKINA
PARCALARININ [2 Makine pargalarinm yapun resimlerini olusturur. 2
YAPIM
RESIMLERINI  [3.Kati modellemesi vapilan elemanlarin montajint yaparak ¢egitli 3
OLUSTURMA  |mckanizlamalan olusturur,

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERT ALANI MODELLEME VE MONTAJ DERS]
2. DONEM 1. ORTAK YAZILIKONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 3
= - S
Ogrc.“".“ Kazamim oru
Birimi Sayisi
. 1.U¢ boyutlu modelleme uygulamatar: yapar. 3
MAKINA
PARCALARININ {3 Makine par¢alanimn yapnm resimlering olusturur. 3
YAPIM
RESIMLERINI  [3.Kati modellemesi yapilan elemanlarin montajimi yaparak cesithi 2
OLUSTURMA  fmckanizlamatarr olusturur.

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILER{ ALANI -
MODELLEME VE MONTAJ DERSI2. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM

TABLOSU
SENARYO |
Ogrenme Soru
g. . . Kazanim .
Birimi Sayisi
I.Kat modellemes: yapilan etemanlanin montajini yaparak ¢esitli 4
mckanmzmalan olusturur,
I?/:I(\)/II%L'J//\\JSYON LA, 2.Monta)) yapilan ¢esith mekanizmalarn harcket ve garpma testlering 4
SIMULASYONU sumiilasyon ortanunda yapar,




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALAN] -
MODLELLEME VE MONTAJ DIERSI2. DONEM 2. ORTAK YAZILIKONU SORU DAGILIM

TABLOSU
SENARYO 2
Ogrenme Soru
g. i s Kazanim )
Birimi Sayisi
I.Kati modcllemesi yapilan elemanlarin montajini yaparak cesitli 3
mekanizmalan olusturur.
:1:)131]/1\?;\ ONYAFMA. 2.Montaji yapilan gesith mekanizmalann harcket ve ¢arpma testlerini 3
SIMULASYONU similasyon ortaminda yapar.

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
MODELLEME VE MONTAJ DIERSI2. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM

TABLOSU
SENARYO 3
Ogrenme Soru
i’. .. Kazanimm .
Birimi Sayisi
1.Kati modcllemest yapilan clemanlarin montajms yaparak ¢esitli 5
meckanizmalari olusturur,
:/}gl\g]]“//\\;’YON YAPMA, 2.Montaji yamlan gesitli mekanizmalarim harcket ve garpma testlerini 3
SIMULASYONU stiniilasyon ortaminda yapar.

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
ATOLYL11 DERSI2. DONEM 1. ORTAK YAZILIKONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO |
()gf‘e-nn-le Kazamm :S()ru
Birimi Sayisi
11 Seri ve USRB port kontrol uygulamalan yapar. 3
PORTKONTROLU T2 “Ethernet port kontrol uygulamalar yapar, 3
SQUITE Veri tabam | 1. SQLite veri tabani uygulamalari yapar. 4
ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJLERT ALANI -
ATOLYE!1 DERSI2. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU
SENARYO 2
()g‘re-nn.)e Kazamm soru
Birimi Sayisi
1. Seri ve USB port kontrol uygutamalan yapar. 3
PORT KONTROLU [5 Ethernet port kontrol uygulamalar yapar. 4

SQLITE Veri tabaru | 1. SQL.ite veri tabani uygulamalari yapar. 3




| ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALAN] -
ATOLYE1] DERSI 2. DONEM 1. ORTAK YAZILIKONU SORU DAGILIM TARIL.OSU
SENARYO 3

()grenme Soru
Birini Kazanim )
irimi Say1s
7 |1 Seri ve USB port kontrol uygulamalar yapar. 4
PORT KONTROLU 3 Fihernet port kontrol uygulamalar yapar. 3
SQLITE Veri tabant | 1. SQLite veri tabam uygulamalari vapar. 3

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJLERI ALANI -
ATOLYLETT DERSI2. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TARBLOSU
SENARYO |

Ogrenme Soru
s v % Kazanim
Birimi Savisi
) 1. Android isletim sistem programlamanim alt yapisini hazirlar. 3
MOBIL
PROGRAMLAMA
Mobil Arayiz ‘
Olusturma 1. Mobil arayilz tasarlar. .

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALLANI -
ATOLYE!] DERSI2. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 2
Ogrenme Soru
L! L.nn.n Kazanim .
Birimi Savisi
1. Android i5letim sistem programlamanin alt yapisini hazirlar. 4
MORBIL
PROGRAMLAMA
Mobil Arayiiz y
Olusturma 1. Mohil arayiiz tasarlar. 2

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERT ALANI -
ATOLYEI] DERSI2. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 3
()gre.nn'm Kazamm :Soru
Birimi Savisi
I. Android igletim sistem programlamanin alt yapistni hazirlar. 6
MOBIL
PROGRAMLAMA

Mobil Arayiiz j
Olusturma 1. Mobil arayiz tasarlar.




SENARYO 1

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJLERI ALANI OTOMATIK URETIM DERSH
2. DONEM 1. ORTAK YAZILIKONU SORU DAGILIM TABLOSU

Ogrenme R Soru
Birimi azamm Sayisi
1.G ve M kodlari ile ONC torna igin isleme program |
CNC TORNA ICTN MAKINE ISLEME yazar, |
| KODLARINI YAZMA 5
ROBOT SISTEMININ I.Rabot kol pozisyon listesini olusturur, ! |
PROGRAMLANMAS] ‘ 5
ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJLERI ALANI OTOMATIK URETIM DERSI
2. DONEM 1. ORTAK YAZILIKONU SORU DAGILIM TABLOSU
SENARYO 2
Ogrenme ' Soru
Birimi Kz Savisi
£.G ve M kodlar ile CNC torna i¢in isleme Programi
CNCTORNAICIN MAKINE ISLEME Vazar.
i KODLARINI YAZMA al
ROBOT SISTEMININ I.Robot kol pozisyon listesini olusturur.
PROGRAMLANMASI 4
ENDUSTRWEL“ OTOMASYON TEKNOLOJILERT ALANI OTOMATIK URETIM DERS]
2. DONEM 1. ORTAK YAZILIKONU SORU DAGILIM TABLOSU
SENARYO 3
gf‘t."".u Kazanim ; ord
Birimi Sayisi
[.G ve M kodlart ile CNC torna igin isleme program:
CNC TORNA ICIN MAKINE ISLEME | yazar, 4 |
- KODLARINI YAZMA s
ROBOT SISTEMININ I.Robot kol pozisyon listesint olusturur. ‘
PROGRAMLANMASI ) ]
ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILER] ALANI OTOMATIK URETIM DERS]
2. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU
SENARYO |
Ogrenme Kaars Soru
Birimi azanim Sayisi
ROBOTPROGRAMI | 1.Robot programni yazarak robota aktanr. 5
YAZMA
I.Robotu gevre birimleriyle haberlestirmek icin giris ve ¢ikis nitesi 4
ROBOT ILE URETIM | baglanularimi yapar.
2.Robotu: PLC ve ONC gibi araclarla haberlestirme programlarim vazarak | 4
o robota ve PLC ye aktanr. o




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLONLERI ALANI OTOMATIK URETIM DERSI

2. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 2
Ogrenme S
g- - Kazanim . ks
Birimi Sawist
ROBOT PROGRAMI | 1.Robot prograrmim yazarak robota aktanr. 3
YAZMA
4

) _ I .Robotu ¢evre birimleriyle haberlestirmek igin giris ve ¢ikis tinites
ROBOT ILE URETIM | baglantilarini yapar.

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJLERI ALANI OTOMATIK URETIM DERSI

2. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 3
Ogrenme Soru
Eirimi Kazamn Sayisi
ROBOTPROGRAMI | |.Robot programim yazarak robota aktarr, R
YAZMA 7
1.Robotu gevre binmleriyle haberlestirmek igin giris ve ¢ikis Ginitesi 3
ROBOT ILE URETIM | baglantilarin yapar.
2.Robotu; PLC ve CNC gibi araglarla haberlestirme programlarun yazarak |° 4

robota ve PLC ye aktanr,




ENDUSHUYELOTONM&%TH@TEKNOLOHLERiALANIMEKATRONH(SBTEMLERI)ERQ

2.DONEM 1. ORTAK YAZILIKONU SORU DAGILIM TABLOSU
SENARYO 1

(u)grcnme Kas Soru
Birimi azamm Sayvisi
I. Montajin kayit sirasina gére gergeklestirilmesine dikkat geker. =
| |
; 2 ‘
z 2 ckatronik sistemin k o . ; a G
Mekatronik |2 Mekatronik sistemin kumanda elemanlarim panoya montajint yapmak ’ 5 T
Sistemin " |
Montaji 3.Cevresel fakioriere gore ortaya gikabilecek sorunlarin giderilmesi iein gerekl T T ‘
yontemleri aciklanir, ! 2
b !
4. 1P koruma sinifiar aciklanr, o ? - _-|
v
5.Elektromanyetik giiriilti meydana getiren faktérieri agiklamr. ‘ | |
6.Statik sarj meydana getiren taktrieri aciklayarak statik yikiin sistem iizerindeki ctkilort | 1 ‘

aciklanir.

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJLER] ALANIMEKATRONIK SISTEMLI:R DERS]

2. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU
SENARYO 2

Ogrenme S
P Kazamm 5
Birimi Sayisi
1. Montajm kayit sirusma pére gergeklestirilmesine dikkat ceker.
2
- 2. Mckatronik sistemi anda ele ¢ : aj apmak
Meckatronik 2. Mckatronik sistemin kumanda elemanlarm panoya montajin yapmak ] 5 i
Sistemin |
. foee w
Montaji 3.Cevresel faktirlere gore ortaya ¢ikabilecek sorunlarm giderilmest igin gerekd I |
véntemleri agiklamr, ‘ 7 |
T

A P koruma siniflar aciklanir,

5.LElekromanyetik giiriiltii meydana getiren faktérleri agiklanir.

b

6.5tatik sarj mevdana getiren faktorler agiklayarak statik yiikiin sistem lizerindeki etkiler 1 |
aciklamr,
i

]




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI MEKATRONIK SISTEMLER DERSI
2. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 3
Ogrenme Soru
s Kazamim
Birimi Sayis
1. Montajin kayit sirasina gore gergeklestinilmesine dikkat geker,
|
. - ey L e g ; P o . . - e y al
Mekatronik 2. Mckatronik sistemin kumanda elemanlarim panoya montajini yapmak |
Sistemin
Montan 3.Cevresel faktorlere gére ortaya ¢ikabilecek sorunlanin giderilmesi igin gerckli
yontemler agiklamr, 1
4. IP koruma simitlar agiklanr, E
5. Elcktromanyetik gliriitii meydana getiren fakiorler actklanr. 5
6.Statik sarj meydana getiren faktrleri agiklayarak statik yiikiin sistem Gzerindeki etkileri kD
aciklanir,

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI MEKHATRONIK SISTEMLER DERSI
2.DONEM 2. ORTAK YAZILIKONU SORU DAGILIM TABLOSU
SENARY( ]

Ofirenme Soru
Lo Kazamm .
Birimi Sayisi
1. Mekatronik Sistemleri Devreye Alma
]
Mekatronik 2 Meckatronik sistemlerin enerjisiz sistem testlerini yapmak 1
Sistemlert Devreye — s S
Alma 3.Enerjisiz sistem testlerini agiklanr,
1
4. Topraklama yapim yontemleri agiklanir, 1
5. Mekatronik sistemleri encrji altinda test comek 1
1. Mckatronik sistemin kumanda elemanlarini panoya montajim yapmak 3
Mekatronik
Sistemilerinin Bakim
ve Onarimlar 2. Statik sar) meydana getiren faktorlen agiklayarak statik yiikiin sistem 2
uzerindeki etkilert agiklamr,




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI

2. DONEM 2. ORTAK YAZIL] KONUSORU DAGILIM TARLOSU

MEKATRONIK SISTEMLER DERS|

SENARYO 2
Ogrenme T Sorn
Birimi azamin Sayis
I Mekatronik Sistemleri Devreye Alma
1
Mickatronil 2.Mekatronik sistemicrin encrjisiz sisiem tostloring vapmak T 1 ‘

Sistemleri Devreye
Alma

3.Encrjisiz sistem testlerini aciklanir,

4. Topraklama vapim yéntemleri aciklamr,

5. Mckatronik sistemleri crerji altinda test etmek

Mckatronik
Sistemierinin Bakim
ve Onarnmlan

I.Mckatronik sistemin kumanda clemanlarine panoya montajini yapmak

o
i ]
j 1 |
i |
1 "
i
[
2

2.Statik sarj meydana getiren fak1érler aciklayarak statik yiikiin sistem
uzerindeki etkileri aciklanr,

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERT ALANI MEKATRONIK SISTEMLER DERS]

2. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONUSORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 3
Ogrenme Soru
sre ; Kazanun :
Birimi Sayisi
E.Mckatronik Sistemleri Devreye Alma !
|t
Wickatroniic 2.Mckatronik sistemlerin enerjisiz sistem testlorini yapmak T 1 |
Sistemleri Devreye e — — A |
Alma 3.Enerjisiz sistem testlerini agiklanr. j |
} 1
4. Topraklama yapim yéntemicri aciklamr. jl 1 |
5. Mckatronik sistemleri enerji altinda test ctmek ’ o 5 -
I.Mckatronik sistemin kumanda elemanlarim panoya montajim; yapmak T2 ‘
Mekatronik |
Sistemlerinin Bakim ]
ve Onarimlar 2.Statik sarj meydana getiren faktorlen agiklayarak statik yitkin sistem z ]

tizerindeki etkilert agiklaniv,




