ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
ATOLYE9 DERSI 1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU
SENARYO 1

Ogrenme Kazanim Soru
Birimi Sayisi

1. Yapim resimlerini ¢gizer.

Temel Talagh
Imalat

2. Yapim resimlerine gore temel tesviyecilik islemlerini yapar. 5




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
ATOLYE9 DERSI 1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU
SENARYO 2

Ogrenme Kazanim Soru
Birimi Sayisi

1. Yapim resimlerini ¢gizer.

Temel Talagh
Imalat

2. Yapim resimlerine gore temel tesviyecilik islemlerini yapar. 4




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
ATOLYE9 DERSI 1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU
SENARYO 3

Ogrenme Kazanim Soru
Birimi Sayisi

1. Yapim resimlerini ¢gizer.

Temel Talagh
Imalat

2. Yapim resimlerine gore temel tesviyecilik islemlerini yapar. 3




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
ATOLYE9 DERSIi 1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 1
Ogrenme Soru
Birimi Kazamm Sayisi
1. Yapim resimlerine gore temel tesviyecilik islemlerini yapar.
1
2. Yapim resimlerine gore temel tornalama islemlerini yapar.
Temel Talash 4

Imalat
3. Yapim resimlerine gore temel frezeleme islemlerini yapar. 3




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
ATOLYE9 DERSI 1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 2
Ogrenme Soru
Birimi Kazamm Sayisi
1. Yapim resimlerine gore temel tesviyecilik islemlerini yapar.
1
2. Yapim resimlerine gore temel tornalama islemlerini yapar.
Temel Talagh 3

Imalat
3. Yapim resimlerine gore temel frezeleme islemlerini yapar. 4




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
ATOLYE9 DERSI 1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 3
Ogrenme Soru
Birimi Kazamm Sayisi
1. Yapim resimlerine gore temel tesviyecilik islemlerini yapar.
2
2. Yapim resimlerine gore temel tornalama islemlerini yapar.
Temel Talagh 3

Imalat
3. Yapim resimlerine gore temel frezeleme islemlerini yapar. 3




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
ELEKTROTEKNIK DERSI 1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 1
Og_re_nn_le Kazamim Soru
Birimi Sayis1
1.Elektriksel biiyiikliik kavramlarini 6grenir.
2.Elektriksel biiyiikliik kavramlarin &grenir.
. . .. o 3
3.Multimetre ile 6l¢lim yapar.
Dogru Ak_lm 4 Multimetre ¢esitlerini ve 6zelliklerini 6grenir
Devresi
5.Pasif devre elemanlarini tanir, kullanim amaglari hakkinda bilgi sahibi olur. 3
6.Dogru akimi 6grenir, kullanildig: yerlere 6rnek verir. 5
1. Akim — gerilim — direng arasinda ki baglantiy1 6grenir. 9
Ohm Kanunuf2. Gii¢ hesabini 6grenir.




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
ELEKTROTEKNIK DERSI 1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 2
Og_re_nn_le Kazamim Soru
Birimi Sayis1
1.Elektriksel biiyiikliik kavramlarini 6grenir.
2.Elektriksel biiyiikliik kavramlarin &grenir.
- — 3
3.Multimetre ile 6l¢iim yapar.
Dogru Ak_lm 4 Multimetre ¢esitlerini ve 6zelliklerini 6grenir
Devresi
5.Pasif devre elemanlarini tanir, kullanim amaclar1 hakkinda bilgi sahibi olur. 4
6.Dogru akimi 6grenir, kullanildig: yerlere 6rnek verir. 1
1. Akim — gerilim — direng arasinda ki baglantiy1 6grenir. 9
Ohm Kanunuf2. Gii¢ hesabini 6grenir.




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
ELEKTROTEKNIK DERSI 1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 3
Og_re_nn_le Kazamim Soru
Birimi Sayis1
1.Elektriksel biiyiikliik kavramlarini 6grenir.
2.Elektriksel biiyiikliik kavramlarin &grenir.
. . .. o 2
3.Multimetre ile 6l¢lim yapar.
Dogru Ak_lm 4 Multimetre ¢esitlerini ve 6zelliklerini 6grenir
Devresi
5.Pasif devre elemanlarini tanir, kullanim amaglar1 hakkinda bilgi sahibi olur. 4
6.Dogru akimi 6grenir, kullanildig: yerlere 6rnek verir. 5
1. Akim — gerilim — direng arasinda ki baglantiy1 6grenir. 9
Ohm Kanunuf2. Gii¢ hesabini 6grenir.




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
ELEKTROTEKNIK DERSI 1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU
SENARYO 1

Ogrenme Soru
L Kazamim
Birimi Sayis1

1. Kirchoff’un gerilimler kanununu 6grenir.

Kirchoof (2. Kirchoff’un akimlar kanununu égrenir.
Kanunlar 3

1. Alternatif akim hakkinda bilgi sahibi olur.

Alternatif [2. Alternatif akim bilesenlerini 6grenir. 3
Akim Devresi

Osilaskopun . e e e

. ’ 2
Ozellikleri ve 1.Osilaskop’ u tanir, 6zelliklerini 6grenir.

AC Sinyal

Olgme [, Osiloskop ile 6lgme yapmay1 6grenir.

1. Gii¢’ {in tanimin1 ve hesaplamasini 6grenir.
Akim-Gerilim 2
ve Giig lliskisi | 2. Elektriksel isi tanimlar, hesaplamasini 6grenir.




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
ELEKTROTEKNIK DERSI 1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 2

Ogrenme Soru
L Kazamim
Birimi Sayis1

1. Kirchoff’un gerilimler kanununu 6grenir.

Kirchoof (2. Kirchoff’un akimlar kanununu égrenir.
Kanunlari 4

1. Alternatif akim hakkinda bilgi sahibi olur.

Alternatif [2. Alternatif akim bilesenlerini 6grenir. 2
Akim Devresi
Osilaskopun . e e e
. ’ 2
Ozellikleri ve 1.Osilaskop’ u tanir, 6zelliklerini 6grenir.
AC Sinyal

Olgme [, Osiloskop ile 6lgme yapmay1 6grenir.

1. Gii¢’ {in tanimin1 ve hesaplamasini 6grenir.
Akim-Gerilim 2
ve Giig lliskisi | 2. Elektriksel isi tanimlar, hesaplamasini $grenir.




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
ELEKTROTEKNIK DERSI 1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU
SENARYO 3

Ogrenme Soru
L Kazamim
Birimi Sayis1

1. Kirchoff’un gerilimler kanununu 6grenir.

Kirchoof (2. Kirchoff’un akimlar kanununu égrenir.
Kanunlar 3

1. Alternatif akim hakkinda bilgi sahibi olur.

. 2
Alternatif [2. Alternatif akim bilesenlerini 6grenir.
Akim Devresi
Osilaskopun . , e e e
Ozellikleri ve 1.Osilaskop’ u tanir, 6zelliklerini 6grenir. 3
AC Sinyal

Olgme [, Osiloskop ile 6lgme yapmay1 6grenir.

1. Gii¢’ {in tanimin1 ve hesaplamasini 6grenir.
Akim-Gerilim 2
ve Giig lliskisi | 2. Elektriksel isi tanimlar, hesaplamasini 6grenir.




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

MESLEKI GELISIM ATOLYESI DERSI 1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM

TABLOSU
SENARYO 1
(")v
grenme Kazamim Soru
Birimi Sayis1
1. Meslek etigi ve ahilikle ilgili temel kavramlar1 6grenir. )
Meslek Etigi |2, Ahiligin toplum diizenindeki yeri ve is hayatina katkilarini grenir.
ve Ahilik
3. Meslek etigi ile ilgili problemleri tanimlar.
1. Is yerinde saglik ve giivenligi tehdit edici unsurlar ve tehdit giderici tedbirleri 3
aciklar.
Is Saglig1 ve |2. Meslek hastaliklarinin sebeplerini dgrenir.
Gtivenligi
3.1SG ile ilgili dnlem ve tedbirleri arttirmak icin senaryo ve &neri gelistirir. 1
4.1SG problem ¢oziimiinde kullanilan veri toplama araclarini 6grenir. 1
Te.knOIOJIk 1. Teknolojik Gelismeler ve Endiistriyel Doniisiim ile ilgili kavramlari agiklar. 2
Gelismeler ve
Endiistriyel
Dontisiim 2. Gegmisten giiniimiize endiistriyel degisimin ve doniisiimiin tarihsel gelisimini

aciklar.




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

MESLEKI GELISIM ATOLYESI DERSI 1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM

TABLOSU
SENARYO 2
(")v
grenme Kazamim Soru
Birimi Sayis1
1. Meslek etigi ve ahilikle ilgili temel kavramlar1 6grenir. )
Meslek Etigi |2, Ahiligin toplum diizenindeki yeri ve is hayatina katkilarini grenir.
ve Ahilik
3. Meslek etigi ile ilgili problemleri tanimlar.
1. Is yerinde saglik ve giivenligi tehdit edici unsurlar ve tehdit giderici tedbirleri 5
aciklar.
Is Saglig1 ve |2. Meslek hastaliklarinin sebeplerini dgrenir.
Gtivenligi
3.1SG ile ilgili dnlem ve tedbirleri arttirmak icin senaryo ve &neri gelistirir. 1
4.1SG problem ¢oziimiinde kullanilan veri toplama araclarini 6grenir. 1
Te.knOIOJIk 1. Teknolojik Gelismeler ve Endiistriyel Doniistim ile ilgili kavramlar: agiklar. 3
Gelismeler ve
Endiistriyel
Dontisiim 2. Gegmisten giiniimiize endiistriyel degisimin ve doniisiimiin tarihsel gelisimini

aciklar.




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

MESLEKI GELISIM ATOLYESI DERSI 1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM

TABLOSU
SENARYO 3
(")v
grenme Kazamim Soru
Birimi Sayis1
1. Meslek etigi ve ahilikle ilgili temel kavramlar1 6grenir. )
Meslek Etigi |2, Ahiligin toplum diizenindeki yeri ve is hayatina katkilarimi grenir.
ve Ahilik
3. Meslek etigi ile ilgili problemleri tanimlar.
1. Is yerinde saglik ve giivenligi tehdit edici unsurlar ve tehdit giderici tedbirleri 3
aciklar.
Is Saglig1 ve |2. Meslek hastaliklarinin sebeplerini dgrenir.
Gtivenligi
3.1SG ile ilgili dnlem ve tedbirleri arttirmak icin senaryo ve &neri gelistirir. 1
4.1SG problem ¢oziimiinde kullanilan veri toplama araclarini 6grenir. 1
Te.knOIOJIk 1. Teknolojik Gelismeler ve Endiistriyel Doniistim ile ilgili kavramlari agiklar. 3
Gelismeler ve
Endiistriyel
Dontisiim 2. Gegmisten giiniimiize endiistriyel degisimin ve doniisiimiin tarihsel gelisimini

aciklar.




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
MESLEKI GELISIM ATOLYESI DERSI 1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM

TABLOSU
SENARYO 1
Og_re_nn_le Kazamim Soru
Birimi Sayis1
1. Ulkemizdeki ve diinyadaki teknolojik gelismeleri agiklar. 2
2. Teknolojik gelismeler ve endiistriyel doniisiim ile ilgili fikir ve diislincelerini 5
Teknolojik | olusturur.

Gelismeler ve | 3. Teknolojinin kullanimu ile ilgili drnek bir video inceler. Videodaki konusmacinin

Endiistriyel |s6zsiiz iletisim unsurlariyla analiz eder. 1
Déniisim |4, Grup ¢alismasinin ve etkili iletisimin énemini kavrar. 5
5. Teknolojik gelismeler ve endiistriyel doniistim ile ilgili verilenlerin benzerlikleri 1

ve farkliliklarimi 6grenir.

Cevre ve |1.Cevre ile ilgili temel kavramlar1 agiklar. 5
Koruma




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

MESLEKI GELISIM ATOLYESI DERSI 1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM

TABLOSU
SENARYO 2
Og_re_nn_le Kazamim Soru
Birimi Sayis1
1. Ulkemizdeki ve diinyadaki teknolojik gelismeleri agiklar. 2
2. Teknolojik gelismeler ve endiistriyel doniistim ile ilgili fikir ve diislincelerini 5
Teknolojik | olusturur.
Gelismeler ve | 3. Teknolojinin kullanimu ile ilgili drnek bir video inceler. Videodaki konusmacinin 1
Endiistriyel |s6zsiiz iletisim unsurlariyla analiz eder.

Déniisim |4, Grup ¢alismasinin ve etkili iletisimin énemini kavrar. 1
5. Teknolojik gelismeler ve endiistriyel dontisiim ile ilgili verilenlerin benzerlikleri 5
ve farkliliklarimi 6grenir.

Cevre ve |1.Cevre ile ilgili temel kavramlar1 agiklar. 5

Koruma




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

MESLEKI GELISIM ATOLYESI DERSI 1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM

TABLOSU
SENARYO 3
Og_re_nn_le Kazamim Soru
Birimi Sayis1
1. Ulkemizdeki ve diinyadaki teknolojik gelismeleri agiklar. 2
2. Teknolojik gelismeler ve endiistriyel doniistim ile ilgili fikir ve diislincelerini 1
Teknolojik | olusturur.
Gelismeler ve | 3. Teknolojinin kullanimu ile ilgili drnek bir video inceler. Videodaki konusmacinin 1
Endiistriyel |s6zsiiz iletisim unsurlariyla analiz eder.

Déniisim |4, Grup ¢alismasinin ve etkili iletisimin énemini kavrar. 1
5. Teknolojik gelismeler ve endiistriyel dontisiim ile ilgili verilenlerin benzerlikleri 5
ve farkliliklarimi 6grenir.

Cevre ve |1.Cevre ile ilgili temel kavramlar1 agiklar. 3

Koruma




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
ATOLYE10 DERSi 1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 1
Og_re_nn_le Kazamim Soru
Birimi Sayisi
1. Asenkron motorlarin 6zelliklerini agiklar.
Temel 3
Kumanda ve [2. Kumanda ve gii¢ devre elemanlarini agiklar. 3
Gti¢ Devreleri |3 " imanda ve giig devrelerinin gizimini ve uygulamalarini yapar. 2
PLC 4. PLC’lerin 6zelliklerini agiklayarak, ise uygun 6zellikteki PLC’yi secer. 2
Uygulamalari




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
ATOLYE10 DERSi 1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 2
05
grenme Kazamim Soru
Birimi Sayisi
1. Asenkron motorlarin 6zelliklerini agiklar.

Temel 3

Kumanda ve |2. Kumanda ve gii¢ devre elemanlarin1 agiklar. 2

Gti¢ Devreleri |3 imanda ve giig devrelerinin gizimini ve uygulamalarini yapar. 2

PLC 4. PLC’lerin ozelliklerini agiklayarak, ise uygun 6zellikteki PLC’yi seger. 3

Uygulamalari




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
ATOLYE10 DERSi 1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 3
05
grenme Kazamim Soru
Birimi Sayisi
1. Asenkron motorlarin 6zelliklerini agiklar.

Temel 3

Kumanda ve |2. Kumanda ve gii¢ devre elemanlarin1 agiklar. 2

Gti¢ Devreleri |3 imanda ve giig devrelerinin gizimini ve uygulamalarini yapar. 3

PLC 1. PLC’lerin 6zelliklerini agiklayarak, ise uygun 6zellikteki PLC’yi seger. 2

Uygulamalari




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

ATOLYE10DERSIi 1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 1

Ogrenme
Birimi

Kazanim

Soru
Sayisi

PLC
[Uygulamalari

1.PLC’lerin 6zelliklerini agiklayarak, ise uygun 6zellikteki PLC’yi seger.

1

PLC Cevre
Birim
Baglantilar1 ve
Temel
Programlama

1.PLC ile temel programlama yapar.

3

PLC
Kontaktor ve
Inverter ile
Asenkron
Motor
Kontrolii

1. Kontaktdr, inverter kullanarak plc ile asenkron motor kontrolii yapar.

PLC ile Servo
Motor
Kontroli

1.PLC ile servo motor kontrolii yapar.




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

ATOLYE10DERSIi 1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 2

Ogrenme
Birimi

Kazanim

Soru
Sayisi

PLC
[Uygulamalari

1.PLC’lerin 6zelliklerini agiklayarak, ise uygun 6zellikteki PLC’yi seger.

2

PLC Cevre
Birim
Baglantilar1 ve
Temel
Programlama

1.PLC ile temel programlama yapar.

2

PLC
Kontaktor ve
Inverter ile
Asenkron
Motor
Kontrolii

1. Kontaktdr, inverter kullanarak plc ile asenkron motor kontrolii yapar.

PLC ile Servo
Motor
Kontroli

1.PLC ile servo motor kontrolii yapar.




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

ATOLYE10 DERSIi 1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 3

Ogrenme
Birimi

Kazanim

Soru
Sayisi

PLC
Uygulamalari

1.PLC’lerin 6zelliklerini agiklayarak, ise uygun 6zellikteki PLC’yi seger.

2

PLC Cevre
Birim
Baglantilar1 ve
Temel
Programlama

1.PLC ile temel programlama yapar.

2

PLC
Kontaktor ve
Inverter ile
Asenkron
Motor
Kontrolii

1. Kontaktdr, inverter kullanarak plc ile asenkron motor kontrolii yapar.

PLC ile Servo
Motor

Kontrolu

1.PLC ile servo motor kontrolii yapar.




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

SENSORLER DERSi 1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

4. Sensorleri insan bes duyu organina benzeterek 6grenme iliskisi kurar.

SENARYO 1
Og_re_nn_le Kazamim Soru
Birimi Sayisi
1. Sensor ve transdiiser kavramlarini agiklar. 2
2. Farkli arag¢ gereglerde kullanilan sensorleri 6grenir.
Sensorlerin — - - - 8
Yapi ve 3. Sensor segerken dikkat edilmesi gereken hususlari agiklar. 5
Ozellikleri 5




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

SENSORLER DERSi 1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

4. Sensorleri insan bes duyu organina benzeterek 6grenme iliskisi kurar.

SENARYO 2
Og_re_nn_le Kazamim Soru
Birimi Sayisi
1. Sensor ve transdiiser kavramlarini agiklar. 3
2. Farkli arag¢ gereglerde kullanilan sensorleri 6grenir. 5
Sensorlerin — - - -
Yapi ve 3. Sensor segerken dikkat edilmesi gereken hususlari agiklar. 5
Ozellikleri 5




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

SENSORLER DERSIi 1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

4. Sensorleri insan bes duyu organina benzeterek 6grenme iliskisi kurar.

SENARYO 3
Og_re_nn_le Kazamim Soru
Birimi Sayisi
1. Sensor ve transdiiser kavramlarini agiklar. 2
2. Farkli arag¢ gereglerde kullanilan sensdrleri 6grenir.
Sensorlerin — - - - 8
Yap1 ve 3. Sensor segerken dikkat edilmesi gereken hususlari agiklar. 3
Ozellikleri ,




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

SENSORLER DERSI 1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 1
(':‘)v
grenme Kazamim Soru
Birimi Sayisi
1. Sensorleri insan bes duyu organina benzeterek 6grenme iliskisi kurar. 1
Sensorlerin | 2.Sensorlerin algilamast sonucu ¢ikis sinyallerinin olusumunu kavrar. 3
Yap1 ve
Ozellikleri
1.Mekanik, Termal ve Elektriksel sensorleri agiklar.
Kullanim - - - — 3
Alanlarina | 2- Uzunluk, alan, miktar, kiitlesel akis, kuvvet, tork, basing, hiz, ivme, pozisyon gibi 3

mekaniksel degisken degerlerini dlgiilebilir oldugu ve bunlari 6lgebilen sensorler

Gore Sensorler|
tizerinde durur.




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

SENSORLER DERSi 1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 2
05
grenme Kazamim Soru
Birimi Sayisi
1. Sensorleri insan bes duyu organina benzeterek 6grenme iliskisi kurar. 2
Sensorlerin | 2.Sensorlerin algilamasi sonucu ¢ikis sinyallerinin olusumunu kavrar. 2
Yap1 ve
Ozellikleri
1.Mekanik, Termal ve Elektriksel sensorleri agiklar.
Kullanim - - - — 3
Alanlarina 2. Uzunluk, alan, miktar, kiitlesel akis, kuvvet, tork, basing, hiz, ivme, pozisyon gibi 3

Gore Sensorler

mekaniksel degisken degerlerini dlciilebilir oldugu ve bunlari 6lgebilen sensorler
tizerinde durur.




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

SENSORLER DERSi 1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 3
05
grenme Kazamim Soru
Birimi Sayisi
1. Sensorleri insan bes duyu organina benzeterek 6grenme iligkisi kurar. 2
Sensorlerin | 2.Sensorlerin algilamasi sonucu ¢ikis sinyallerinin olusumunu kavrar. 3
Yap1 ve
Ozellikleri
1.Mekanik, Termal ve Elektriksel sensorleri agiklar.
Kullanim - - - — 3
Alanlarina 2. Uzunluk, alan, miktar, kiitlesel akis, kuvvet, tork, basing, hiz, ivme, pozisyon gibi 5

mekaniksel degisken degerlerini dlciilebilir oldugu ve bunlari 6lgebilen sensorler

Gore Sensorler| ¢
tizerinde durur.




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
MODELLEME VE MONTAJ DERSi 1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM

TABLOSU
SENARYO 1
Og_re_nn_le Kazanim Soru
Birimi Sayisi
2

1. Teknik resimdeki 6n goriiniis, sol yan goriiniis ve {ist goriiniisler, diizlem mantigi

Makine |kavratilir.
Pargalarinin [2. Taslak komutlarinin kalici olarak 6gretilebilmesi igin ayni tiirde iki boyutlu ¢izim 3

Modellenmesifuygulamalar1 yapar.
3.Basitten zora dogru uygulamalar yapar. 3




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
MODELLEME VE MONTAJ DERSi 1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM

TABLOSU
SENARYO 2
Og_re_nn_le Kazamim Soru
Birimi Sayisi
1. Teknik resimdeki 6n goriiniis, sol yan goriiniis ve {ist goriiniisler, diizlem mantigi 3
Makine |kavratilir.
Pargalarinin [2. Taslak komutlarinin kalici olarak 6gretilebilmesi igin ayni tiirde iki boyutlu ¢izim 2
Modellenmesifuygulamalar1 yapar.
3.Basitten zora dogru uygulamalar yapar. 3




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
MODELLEME VE MONTAJ DERSi 1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM

TABLOSU
SENARYO 3
Og_re_nn_le Kazamim Soru
Birimi Sayisi
3

1. Teknik resimdeki 6n goriiniis, sol yan goriiniis ve {ist goriiniisler, diizlem mantigi

Makine |kavratilir.
Pargalarinin [2. Taslak komutlarinin kalici olarak 6gretilebilmesi igin ayni tiirde iki boyutlu ¢izim 3

Modellenmesifuygulamalar1 yapar.
3.Basitten zora dogru uygulamalar yapar. 2




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
MODELLEME VE MONTAJ DERSi 1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM

TABLOSU
SENARYO 1

Ogrenme Soru
gi rimi Kazamm Sayisi

1. U¢ Boyutlu katt modelleme yapar. 3

Makine |2, Ekstriizyon tiirii belirleme uygulamalarini yapar. 2

Pargalarinin 3 Basit ve benzer kat: model uygulamalart yaparak ii¢ boyutlu hayal etme 3

Modellenmesi| yeteneklerinin geligmesini saglar.




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
MODELLEME VE MONTAJ DERSi 1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM

TABLOSU
SENARYO 2

Ogrenme Soru
gi rimi Kazamm Sayisi

1. U¢ Boyutlu katt modelleme yapar. 2

Makine |2, Ekstriizyon tiirii belirleme uygulamalarini yapar. 3

Pargalarinin [3 Basit ve benzer katt model uygulamalar1 yaparak ti¢ boyutlu hayal etme 3

Modellenmesi| yeteneklerinin geligmesini saglar.




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -
MODELLEME VE MONTAJ DERSi 1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM

TABLOSU
SENARYO 3

Ogrenme Soru
gi rimi Kazamm Sayisi

1. U¢ Boyutlu katt modelleme yapar. 3

Makine |2, Ekstriizyon tiirii belirleme uygulamalarini yapar. 3

Pargalarinin 3 Basit ve benzer kati model uygulamalart yaparak ii¢ boyutlu hayal etme 2

Modellenmesi| yeteneklerinin geligmesini saglar.




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

ATOLYEI11 DERSIi 1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 1
(':‘)v
grenme Kazamim Soru
Birimi Sayisi
Gorsel 1. Editor ve derleyici ortamini kullanarak arayiiz olusturur. 3
Programlama )
Ortami 2.Gorsel programlama diline ait bilesenlerin 6zelliklerini ve olaylarmi kullanarak
araylz olusturur.
Temel 1.Degiskenler, sabitler ve temel veri tipleri ile temel programlama yapar. 4
Programlama

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

ATOLYE11 DERSIi 1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

Temel
Programlama

SENARYO 2
Og_re_nn_le Kazamim Soru
Birimi Sayisi
Gorsel 1. Editor ve derleyici ortamini kullanarak arayiiz olusturur. 3
Programlama
Ortami1 2.Gorsel programlama diline ait bilesenlerin 6zelliklerini ve olaylarmi kullanarak 4
araylz olusturur.
3

1.Degiskenler, sabitler ve temel veri tipleri ile temel programlama yapar.

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

ATOLYE11 DERSI 1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

Programlama

SENARYO 3
Ogre.nn}e Kazamim Soru
Birimi Sayisi
Gorsel 1. Editor ve derleyici ortamini kullanarak araytiiz olusturur. 4
Programlama 3
Ortami 2.Gorsel programlama diline ait bilesenlerin 6zelliklerini ve olaylarmi kullanarak
arayiiz olusturur.
Temel 1.Degiskenler, sabitler ve temel veri tipleri ile temel programlama yapar. 3




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

ATOLYE11 DERSIi 1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 1
Og_re_nn_le Kazamim Soru
Birimi Sayisi
1. Aritmetik ve mantiksal operatorleri, sartli ifadeleri ve dongii yapilarini 5
Temel temel programlamada kullanur.
Programlama
5

Port Kontroli

1. Seri ve USB port kontrol uygulamalari yapar.

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

ATOLYE11 DERSI 1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 2
Og_re_nn_le Kazamim Soru
Birimi Sayisi
1. Aritmetik ve mantiksal operatorleri, sartli ifadeleri ve dongii yapilarini 6
Temel temel programlamada kullanur.
Programlama
4

Port Kontroli

1. Seri ve USB port kontrol uygulamalari yapar.

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI -

ATOLYEI11 DERSIi 1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 3
Og_re_nn_le Kazamim Soru
Birimi Sayisi
1. Aritmetik ve mantiksal operatorleri, sartli ifadeleri ve dongii yapilarini 4
Temel temel programlamada kullanir.
Programlama
6

Port Kontroli

1. Seri ve USB port kontrol uygulamalari yapar.




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI OTOMATIK URETIM DERSI

1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 1
Ogrenme Soru
Birimi Kazamm Sayisi
1. CNC freze i¢in is parcas1 ve takim ayarlarini yapar.
Cnc Freze ile 5
Uretim
2. G ve M kodlari ile CNC freze i¢in isleme programi yazar 5
ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI OTOMATIK URETIM DERSI
1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU
SENARYO 2
Ogrenme Soru
Birimi Kazamm Sayisi
1. CNC freze i¢in is parcasi ve takim ayarlarini yapar.
Cnc Freze ile 4
Uretim
6

2. G ve M kodlari ile CNC freze i¢in isleme programi yazar

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI QTOMATIK URETIM DERSI

1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 3
Ogrenme Soru
Bgirimi Kazamm Sayisi
1. CNC freze i¢in is parcasi ve takim ayarlarini yapar.
Cnc Freze ile
Uretim 6
4

2. G ve M kodlar1 ile CNC freze i¢in isleme programi yazar




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI QTOMATIK URETIM DERSI

1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 1
Ogrenme Soru
Bgirimi Kazamm Sayisi
Cnc Freze ile 1. CNC freze i¢cin CAM programinda takim yollarin1 belirler. 2
Uretim
Cnc Tornaile |1. CNC torna i¢in is pargasi ve takim ayarlarini yapar. 4
Uretim 2. G ve M kodlari ile CNC torna i¢in isleme programi yazar. 4

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI QTOMATIK URETIM DERSI

1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 2
Ogrenme Soru
girimi Kazamm Sayisi
Cnc“Freze ile |1. CNC freze igin CAM programinda takim yollarint belirler. 2
Uretim
Cnc Tornaile |1. CNC torna i¢in is pargasi ve takim ayarlarini yapar. 5
Uretim 2. G ve M kodlar1 ile CNC torna i¢in igleme programi yazar. 3

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI QTOMATIK URETIM DERSI

1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 3
Ogrenme Soru
Bgirimi Kazamm Sayisi
Cnc“Freze ile |1. CNC freze i¢in CAM programinda takim yollarini belirler. 2
Uretim
Cnc Tornaile |1. CNC torna i¢in is pargasi ve takim ayarlarini yapar. 6
Uretim

2. G ve M kodlar ile CNC torna i¢in isleme programi yazar.




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI MEKATRONIK SISTEMLER DERSI
1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 1

Ogrenme Kazamm Soru
R Zanli
Birimi Sayisi

1. Mekatronik sistemin kumanda bolumiinu soker.
Mekatronik

Sistemi Sokme 2
2. Sokme sirasinda Oncelik verilecek pargalara dikkat gekilir 2
3. Sokiim kayitlarinin s6kme sirasina gore tutulmasi ile ilgili yontemler agiklanir
2
4. Mekatronik sistemin mekanik boliimiinii soker. 2
5. Mekanik boliimii olusturan pargalart agiklanir. 1
6. Sokiim islem siras1 agiklanir. 1

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI MEKATRONIK SISTEMLER DERSI
1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 2
Ogrenme Soru
Birimi Kazamm Sayisi
1. Mekatronik sistemin kumanda boliimiinii sdker.
Mekatronik
Sistemi S6kme 3
2. Sokme sirasinda Oncelik verilecek parcalara dikkat ¢ekilir 2
3. Sokiim kayitlarinin s6kme sirasina gore tutulmasi ile ilgili yontemler agiklanir
1
4. Mekatronik sistemin mekanik boliimiinii soker. 1
5. Mekanik boliimii olusturan parcalar1 agiklanir. )

6. Sokiim islem siras1 agiklanir. 1




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI MEKATRONIK SISTEMLER DERSI
1. DONEM 1. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 3
Ogrenme Soru
Birimi Kazamm Sayisi
1. Mekatronik sistemin kumanda béliimiinii soker.
Mekatronik
Sistemi Skme 2
2. Sokme sirasinda Oncelik verilecek pargalara dikkat gekilir 2
3. Sokiim kayitlarinin s6kme sirasina gore tutulmasi ile ilgili yontemler agiklanir
3
4. Mekatronik sistemin mekanik boliimiinii soker. 1
5. Mekanik boliimii olusturan pargalar1 agiklanir. 1
6. Sokiim islem siras1 agiklanir. 1

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI MEKATRONIK SISTEMLER DERSI
1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 1
Ogrenme Soru
Birimi Kazamm Sayisi
1. Sokiim kayitlarinin sokme sirasina gore tutulmasi ile ilgili yontemler
Mekatronik aciklanir.
Sistemi S6kme 1
2. Mekatronik sistemi taginma yontemlerini agiklar. 1
3. Sistemi olusturan parcalarin tasima yontemleri aciklanir.
1
4. Tagima esnasinda malzemelerin sabitlenmesine dikkat ¢ekilir. 1
5. Tasima islemlerine ait standartlar ac¢iklanir.
Mekatronik 1. Mekatronik sistemin mekanik kisminin montajini yapar. 3

Sistemin Montaj1

2. Mekanik sistemi olusturan malzemelerin 6zellikleri agiklanir 2




ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI MEKATRONIK SISTEMLER DERSI

1. DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

SENARYO 2
Ogrenme Soru
Birimi Kazamm Sayisi
1. Sokiim kayitlarinin s6kme sirasina gore tutulmasi ile ilgili yontemler
Mekatronik aciklanir.
Sistemi Sokme 1
2. Mekatronik sistemi tasmnma yontemlerini agiklar. 1
3. Sistemi olusturan pargalarin tagima yontemleri acgiklanir.
1
4. Tagima esnasinda malzemelerin sabitlenmesine dikkat ¢ekilir. 1
5. Tasima islemlerine ait standartlar agiklanir.
Mekatronik 1. Mekatronik sistemin mekanik kisminin montajini yapar. 2
Sistemin Montajt
2. Mekanik sistemi olusturan malzemelerin 6zellikleri agiklanir 3

DONEM 2. ORTAK YAZILI KONU SORU DAGILIM TABLOSU

ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI ALANI MEKATRONIK SISTEMLER DERSI 1.

SENARYO 3
Ogrenme Soru
Birimi Kazamm Sayisi
1. Sokiim kayitlarinin sokme sirasina gore tutulmast ile ilgili yontemler
Mekatronik aciklanir.
Sistemi S6kme 1
2. Mekatronik sistemi tasinma yontemlerini agiklar. 1
3. Sistemi olusturan pargalarin tasima yontemleri acgiklanir.
1
4. Tagima esnasinda malzemelerin sabitlenmesine dikkat ¢ekilir. 1
5. Tagima iglemlerine ait standartlar agiklanir. )
Mekatronik 1. Mekatronik sistemin mekanik kisminin montajini yapar.
Sistemin Montajt
2. Mekanik sistemi olusturan malzemelerin 6zellikleri agiklanir 1




